Popis:

OrangeRX stabilizator letu je 3-0sé gyro urcené pro stabilizaci letu 4Ch letadel. Poskytuje
stabilizaci pro ktidélka, vySkovku a smérovku. Vyuziva pro to procesor Atmel 168 a ¢ip Invensense
ITG3205. Na desce Atmel AVR ISP je 6-pinovy typ programovani pro mozny upgrade. Deska ma 3
nezavisle volby pro zisk gyra, stejné jako 3 pfepinace DIP pro reverz gyroskopickych kanala.

Prednastaveni:

Doporucujeme pied instalaci a zastavbou do modelu piednastavit si pomoci potenciometrii a
pfepinace spravny chod jednotlivych serv. Pfepinaci nastavite smysl ota¢eni = reverz + mozZnost pro
poziti pro letadla s vySkovkou koncepce V vyskovka a fizeni pro Delta(samokiidla aj. podobné
systémy fizeni) Potenciometry nastavite velikost vychylky jednotlivych serva pti korekci letu.
YAW — smérové kormidlo, PITCH — vyskovka, ROLL-kiidélka. Vychylky korekce je Iépe zvolit
nejprve mensi a postupné piidavat, az bude model stabilni dle vaSich predstav.

Instalace:
Doporucujeme stabilizaci pfed montdzi ovéfit, zda funguje spravné.

Zapojeni:
Propojeni stabilizatoru s pfijimacem:
1) Pomoci propoje MALE-MALE (potieba koupit samostatn¢)
2) Hnédy nebo cerny kabel sméfuje k vnéjSimu okraji desky (zobrazeno jako — na obrazku) a
zluty nebo bily smérem dovniti' (zobrazeno jako S na obrazku)
3) Propojte AIL vstup stabilizatoru do vystupu kiidélek na RX
4) Propojte ELE vstup stabilizatoru do vystupu vyskovky na RX
5) Propojte RUD vstup na stabilizatoru k vystupu smérovky na RX

Zapojeni serv do stabilizatoru:
1) Pokud mate 1 servo na kiidelkach nebo 2 spojené ,,Y* propojovacim kabelem, pfipojte je na
vystup stabilizatoru AIL (L). Pokud mate 2 serva samostatné (piipojeny na 2 samostatné
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kanaly na TX, mixované a obracené od sebe), ptipojte 1 servo k AIL (L) a druhé servo k AIL
(R). Reverz serv je potfeba vyzkouset pied letem. Reverz na vysilaci se zkousi bez pohybu
letounu pouze s paky serv.

2) Pftipojte servo vyskovky do vystupu ELE . Pokud mate 2 serva (jedno je obraceno od
druhého), je nutné nainstalovat samostatny servo signal reverz

3) Piipojte servo smeérovky do vystupu RUD na stabilizatoru.

Nap4jeni:

Na Orange RX stabilizatoru je k dispozici pfipojeni napajeni. Pokud je VaSe RX pohanén vykonem
5V, staci aby alesporii jeden ze servo vodict z RX byl pfipojen do stabilizatoru.. VéEtSinou nebude
potieba externi napdjeni. To ze je RX3S napajen z RX zjistite tim, Ze ¢ervena LED dioda na
stabilizatoru se rozviti v blizkosti navoleni zisku pfi zapnuti.

Oveéfeni reversu na TX

Pokud jste jiz létali s vySe uvedenym piipojenim, neméli byste mit zménény reversy na TX. Navolte
zisky na stabilizatoru na doraz v proti sméru hodinovych rucicek. Zapnéte TX, pak RX. Pohybujte
pakami na vysilaci a ujistéte se, Ze vSechny 3 osy reaguji spravné.

Ov¢éfteni reversu na gyru

Hlavni stitek RX3S orientujte nahoru nebo dolil. Servo ptipojeni smetuje doptedu nebo dozadu.
(Poznédmka: Reverzni orientace RX3S musi byt shodna s budouci instalaci . Orientace ovliviiuje
reverz RX3S).

Kftidélka:

Otocte Aileron Dial (potenciometr na TX) ve sméru hodinovych rucicek na plny zisk. Rychle
zvednéte pravé kiidlo (letadlo se nakloni doleva). Pravé ktidélko by se mélo vychylit nahoru. Pokud
tomu tak neni, pfepnéte Ail DIP(reverz) ptepinace a zkuste to znovu. Po opravé, nastavte na AIL
Dial 50% zisk.

Vyskovka:

Otocte Elevator Dial (potenciometr na TX) ve sméru hodinovych rucicek na plny zisk. Rychle
zvednéte ocas nahoru. Vyskovka by se méla vychylit nahoru. Pokud tomu tak neni, ptepnéte ELE
DIP ptepinace a zkuste to znovu. Po opravé nastavte na ELE Dial 50% zisk.

Smérovka:

Otocte Rudder Dial po sméru hodinovych rucicek na plny zisk. Rychle pohnéte ocasem vpravo (nos
letadla ptijde doleva). Kormidlo se vychyli vpravo. Pokud tomu tak neni, ptepnéte Rud DIP
prepinace a zkuste to znovu. Po opravé nastavte na Rud Dial zisk na 50%.

Instalace stabilizace RX3S:

Nainstalujte stabilizaci ve stejné orientaci, jako pfi testovani. PouZijte pénovou antivibracni
oboustrannou lepici podlozku pod stabilizaci a dobte ji pfilepte. Volna, vibrujici stabilizace mize
zpusobit vaznou nestabilitu nebo neovladatelnou situaci.

Nejlépe 2x zkontrolujte vySe uvedené kroky (ovéteni reverzu na TX a stabilizatoru)!

Kontrolu provadeéjte pred kazdym letem.

Nastaveni zisku
Nastaveni zisku vlastné znamena nastaveni citlivosti zafizeni.
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